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PRIMEROS PASOS
CON COBOTS

Rentables, seguros, flexibles y faciles de usar, los robots colaborativos (cobots) estan
logrando que la automatizacion de procesos sea mas sencilla que nunca, incluso para
las pequenas y medianas empresas. Sin embargo, aunque los cobots pueden
desempenar un abanico increible de operaciones, algunos trabajos merecen mas la
pena automatizarlos que otros. Esto se nota especialmente cuando se inicia en el uso
de los cobots, por eso hemos creado esta sencilla guia de 10 pasos.

PASE EL «COBOT-O-METRO»

.Es la primera vez que implementa cobots? Busque procesos que
se engloben dentro de la produccion basica. No esta mal manejar unos pocos
elementos complejos, pero si la mayoria de sus necesidades le llevan a una produccion

y 4
avanzada, deberia darle unas vueltas. Aun asi, los cobots podrian automatizar su CO bot-o- metro
proceso, pero tal vez necesitaria la ayuda de un sistema integrador u otros recursos.
Simple _ # Advanced

La produccion «basica» cubre tareas que La produccion «avanzada» cubre las
puede abordar usted mismo. tareas enlas quetal veznecesiteayuda
externa.




'QUE PUEDO
AUTOMATIZAR?

Descubralo en 10 sencillos pasos

Las aplicaciones idéneas para los cobots son procesos repetitivos manuales
que desempenan trabajadores humanos pero que no requieren destreza hu-
mana, pensamiento critico ni toma de decisiones sobre la marcha. Las opera-
ciones de pick & place y de carga son fantasticas para comenzar, sobre todo
en aquellos trabajos que pueden ocasionar lesiones ergonémicas 0 que exi-
jan al trabajador interactuar con maquinaria peligrosa.

.. Piezas Conectividad Ensamblaje Programacion
Rendimiento y presentacion e integracion y resguardos y légica
Alcance y Colaboraciéoncon Pinzasyefectores Entorno Necesidades
carga util los humanos finales futuras



-“NDIMIENTO

Loscobotsnormalmenterealizanprocesossencillosaunavelocidad similaraladeuntraba-
jadorhumano, porloqueaconsejamos queconsiderelaposibilidaddeautomatizaraquellas
operacionescuyorendimientomanualya sea satisfactorio. Porotrolado, esevidentequeun
cobot puede trabajar en un proceso sin descanso, incluso durante todo el dia, por lo que es
muy probable que suproductividad crezca. Ademas, los cobots ofrecenunosresultados es-
tablesyfiables que permitentrasladaratrabajadores que desempefantareas de baja cuali-
ficacion a responsabilidades de mayor importancia.

s )

Cobot-6-metro
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Velocidadsimilaralostrabajadores Una velocidad superior anade complejidad
humanos. al proceso de evaluacion de riesgos.




ALCANCE
Y CARGA UTIL

Hay cobots de diferentes tamanos, pero, por lo general, son idoneos para aplicaciones con
un alcance de menos de 50 pulgadas (1300 mm) y pueden desplazar piezas de menos de
20 libras (10 kg). No olvide sumar el peso de las herramientas para el extremo del brazo a la
hora de calcular el peso total de la carga Util. Si usted tiene multitud de procesos, busque una
linea de cobots de diferentes tamanos y especificaciones. Piense en tareas que un humano
puede desempefar desde una posicion fija y no en procesos extensos como el paletizado.

Cobot-6-metro
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Desplazar piezas inferiores a 20 libras
(10 kg) y con un alcance menor de 50
pulgadas (1300 mm).

Varios cobots o cambios en la organizacion
de la produccion para aumentar el alcance.



=/ AS ,
PRESENTACION

Los cobots son idoneos para desempeniar trabajos que impliquen desplazar piezas de tamafoy
formasimilares,yasifacilitarlaelecciondeunefectorfinalparaelagarredelasmismas. Parafacil-
itar la programacion, coloque todas piezas en la misma posicion encima de una mesa o de una
bandeja para que el robot pueda repetir el mismo proceso unay otravez. O coloque las piezas en
una matriz organizada (unabandeja o unatolva) para que el robot aprendala primera posicion, la
posicionfinalyelnumerodepiezas que hay encadafilay cadacolumna. Algunos cobots cuentan
incluso con funciones preprogramadas para el paletizado.

Cobot-6-metro
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Tamaiios y formas parecidas Piezas mal organizadas y radical-
en una presentacion organizada. mente distintas.




COLABORACION
CON LOS HUMANOS

Aunquelosrobotscolaborativosestandisefiados paratrabajarhombroconhombroconlos
humanos de forma segura, es importante realizar una evaluacion de riesgos para definir la
interaccion humano-cobot que mejor seadapte a su situacion. Igual que ocurreenentornos
de trabajadores humanos, los problemas de seguridad estan relacionados con el despla-
zamientodepiezasafiladas,elusodecortadoras, sopletesde soldaduraymuelasabrasivas.
Un entorno de colaboracién idoneo es aquel donde la gente hace lo que sabe hacer, como
porejemplosupervisaroperaciones,mientrasloscobotsrealizanlastareasrepetitivasman-
uales y potencialmente peligrosas que implican el manejo de piezas y maquinaria.

Cobot-6-metro
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Algunas piezas y efectores finales, asi como el
Loscobotsyloshumanostienenespacios aumento de velocidad de los cobots, requieren de

definidos e interactian. medidas de seguridad adicionales.




“CTIVIDA
- INTEGRACION

Piense con qué maquinas puede interactuar su cobot y como debe ser esa interaccion. ;Re-
emplazaranloscobotsainteraccioneshumanastalescomoabrirla puerta, cargary descargar
piezas o presionar un boton? ;O necesita una integracion mas rigurosa entre el robot y la
maquina en la que practicamente se den la mano? Cuanto mayor sea la conexion entre su co-
bot y la maquina, mas dificil sera automatizar el proceso.

Cobot-0-metro
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El cobot se integra directamente en el E/S
Los cobots emulan la interaccion de la maquina, lo que le permite ir mas alla
humana con las maquinas. de los comandos de ciclo basicos.




PINZAS' Y
-FECTORES FINALES

El brazo robdtico cuenta con un efector final que le permite interactuar con las diferentes
piezas y maquinas. Puede tratarse de una ventosa, una pinza de dos dedos para coger

piezas, una soldadora por puntos, un vaporizador de pintura o cualquier otra herramienta
que sea capaz deimaginary que le ayude a cubrir las necesidades de su aplicacion. Hay un
extensoabanico de ventosasy pinzas disponibles para el brazo de sus cobots, y para deter-

minadasaplicacionespuedecrearherramientaspersonalizadasconlasimpresoras3Dome-
diante proveedores especializados.

Cobot-6-metro
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Piezasparecidas,facilesdeagarrar Piezas de tamaiios y formas variables
con pinzas convencionales. o efectores finales personalizados.




“NSAMBLAJE
-SGUARDO

Enlasaplicacionesmassimples,elcobotseensamblaenunlugarypermanecealli,haciendola
misma tarea una y otra vez. Los cobots ligeros y faciles de programar también se pueden
trasladar de un proceso a otro, incluso ensamblados sobre un carro con ruedas para may-
or practicidad. Simplemente tenga en cuenta que cada vez que mueve un cobot necesita
adaptarlo a su nuevo espacio de trabajo para que las piezas y las maquinas estén donde €l
espera que estén. Los programas se pueden almacenar en la consola de programacion y
volver a cargar con tan solo presionar un boton.

Cobot-6-metro
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El robot se ensambla en una lugar El robot se mueve y opera a grandes velocida-
y se mueve a una velocidad similar des o requiere de precauciones de seguridad
a la humana. adicionales.




-NTORNO

Los cobots operan en casi cualquier entorno donde los humanos puedan trabajar, sin
quejarse de la temperatura, el ruido o la suciedad. En el caso contrario, también pueden
operar en entornos higiénicos e incluso en entornos certificados como salas blancas.
Sin embargo, como cualquier equipo (o trabajadores humanos en este caso), los cobots
gue operen en entornos extremos pueden necesitar proteccion adicional.

Cobot-6-metro
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Entornos laborales estandar en Requisitosdeentornosextremosoaplicaciones
trabajadores humanos. en salas blancas o entornos higiénicos.




PROGRAMACION
Y LOGICA

Cuantas mas maquinas o dispositivos necesite el cobot para interactuar, mas compleja se tor-

nara la aplicacion. Las operaciones pick & place sencillas con piezas parecidas y en posiciones

organizadas se pueden programar en cuestion de minutos. También se pueden reasignar a dif-
erentes operaciones o con tipos de piezas distintas, normalmente de un modo rapido y sencillo.
Por regla general, los procesos idoneos para ser automatizados faciimente son aquellos donde
la intervencion externa de sensores y controladores es la minima y la mas sencilla posible.

Cobot-6-metro
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Procesos pick & place sencillos

Aplicaciones quedependendelarobética3Dy
y estables.

de sensores de fuerza o seguridad.




NECESIDADES
FUTURAS

Si acaba de empezar a utilizar cobots, no es buena idea ser demasiado ambicioso.
Eso no quiere decir que no deba pensar en el futuro. Cuando haya logrado su primer
éxito, vera los procesos manuales con otros 0jos.

Busque los cobots disponibles y piense que si un cobot satisface sus necesidades
actuales, también cubrira sus necesidades futuras. Cuando su primera aplicacion con
cobots esté en funcionamiento, vera que lo que en un principio parecia ambicioso,
ahora es completamente razonable.

Los cobots sonflexibles, ligerosyfaciles de programar; pronto querratestarsu
primer cobot para que realice aplicaciones mas ambiciosas de su planta de
produccion. Elegir un cobot dentro de una linea de cobots de tamaiios y
especificacionesdistintaslepermitevolcarfacilmenteelconocimientoadquirido
e iniciar inmediatamente nuevas operaciones.

Cobot-6-metro
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Procesos actuales estables. Lo que parecia ambicioso cuando empezo,
ipronto lo encontrara sencillo!




i9F LO PONEMOS
FAGIL!

Soliciteunademostracionasudistribuidor
localy descubra lo facil que es comenzar a
utilizar cobots.

Universal Robots vio laluz en 2005 gracias a lainiciativa de Esben
@stergaard, su actual director de Operaciones, quien sofiaba con
lograr que latecnologiarobdtica fuese accesible paratodo el mun-
domedianteeldesarrolloderobotsindustrialespequenos,flexibles,
asequibles, autonomosy faciles de utilizar con los que se pudiese
trabajardeformasegura.Laempresahaexperimentadounnotable
crecimiento desde la presentacion de su primer robot en 2008, y
ahorasusintuitivoscobotsestanpresentesenmasde 50paisesde
todo el mundo.

Laempresa,que forma partede Teradynelnc.,tiene susedecentral
enOdense(Dinamarca)ycuentaconfilialesyoficinasregionalesen
EE.UU., Espaia,Alemania, Italia,Republica Checa, China,Singapur,
India, Japon, Taiwan y Corea del Sur.

Si desea obtener mas informacion, no dude en visitar
www.universal-robots.com
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