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ในอุตสาหกรรมที่ผันแปรตามความต้องการ
ตามฤดูกาล รสนิยมที่เปลี่ยนแปลงไปของ 

ผู้บริโภค และความท้าทายด้านสิ่งแวดล้อม 
สามารถน�ำหุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานมาใช้เพิ่ม
คุณภาพของผลิตภัณฑ์ได้ด้วยความแม่นย�ำ
ที่สูงขึ้น พร้อมทั้งเพิ่มปริมาณการผลิตได้
อย่างรวดเร็ว

ระบบอัตโนมัติร่วมปฏิบัติงาน
ในอุตสาหกรรมอาหาร
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หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงาน (โคบอท) มีความ
ยืดหยุ่นและใช้งานได้อย่างง่ายดายตลอด
ห่วงโซ่อุปทานของอุตสาหกรรมอาหารและ
เครื่องดื่มในกระบวนการผลิตรองที่หลาก
หลาย ระบบอัตโนมัติที่ใช้โคบอทสามารถ
ก�ำหนดค่าใหม่ได้อย่างง่ายดาย เป็นการ
เพิ่มมูลค่าแม้ในการผลิตสินค้าปริมาณน้อย

พร้อมส�ำหรับการแข่งขัน
และเพิ่มประสิทธิภาพการผลิต

>50k ฐานการติดตัง้ทัว่โลก
มีการน�ำโคบอทของยูนิเวอร์ซัล โรบอทกว่า 50,000 ตัวไปใช้งานแล้วทั่วโลก 
ทัง้ในซัพพลายเออร์อุตสาหกรรมยานยนต์ระดับ Tier 1 และโรงกลึงขนาดเล็ก  
รวมถึงโรงงานประเภทอื่นๆ หลายพันแห่ง

1/2 ง่ายต่อการปรับใช้งานใหม่
โคบอทสามารถก�ำหนดค่าใหม่และตัง้โปรแกรมส�ำหรับงานใหม่ได้ในเวลาเพียงครึ่งวัน

90 ตัง้โปรแกรมได้ง่าย 
หลังศึกษาหลักสูตรออนไลน ์90 นาทีของยูอาร ์อคาเดม ีไม่ว่าใครก็เป็นโปรแกรม 
เมอร์โคบอทที่ได้รับการรับรองได้ และยังมีช้ันเรียนแบบส่วนตัวให้ได้เรียนรู้จากการ 
ปฏิบัติจริงอีกด้วย

17 พร้อมส�ำหรับการร่วมปฏิบัติงาน
ฟังก์ชันความปลอดภัยมาตรฐานแบบปรับได ้17 ฟังก์ชันของ e-Series  
ช่วยลดความเสี่ยงในพื้นที่การท�ำงานและช่วยให้การประเมินความเสี่ยงง่ายยิ่งขึ้น

1 ระยะเวลาคืนทุนเร็ว
โคบอท UR คืนทุนอย่างสม�่ำเสมอภายใน 1 ปี

http://universal-robots.com/academy
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หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานสามารถท�ำงานได ้
ในสภาพแวดล้อมต่างๆ ไม่ว่าจะเป็น 
เรือนกระจกที่มีความช้ืน ไปจนถึงห้องเย็น
หรือเตาอบร้อนๆ จึงช่วยให้พนักงานเป็น
อิสระจากงานที่อาจท�ำให้เกิดการบาดเจ็บ
จากสภาพแวดล้อมที่ไม่เหมาะสม ท�ำงาน 

ในกระบวนการที่มีการสัมผัสต�่ำได้อย่าง
เช่ียวชาญและสามารถท�ำงานได้ตลอดเวลา
โดยไม่ต้องหยุดพัก จึงเหมาะส�ำหรับการ
ผลิตจ�ำนวนมากตามฤดูกาล ซ่ึงโคบอท 

สามารถผลิตสินค้าได้ตามความต้องการ
โดยไม่ส่งผลกระทบต่อคุณภาพในการ 
ใช้งาน เช่น

ความสำ�คัญของการทำ�งาน 
ร่วมกันระหว่างมนุษย์และหุ่นยนต์ 
ในอุตสาหกรรมอาหาร

การหยิบและวาง
หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานเพิ่มความ
แม่นย�ำของกระบวนการท�ำงานและ 
ลดการสูญเปล่าในกระบวนการหยิบ
และวางช้ินงานอัตโนมัติ ซ่ึงสามารถ
ท�ำงานต่อไปได้ในเวลากลางคืน และ
ด้วยการออกแบบให้มีน�้ำหนักเบาและ
ขนาดเล็กจึงท�ำให้แขนกลเหมาะกับ 
การท�ำงานและการปรับอุปกรณ์ใหม่
ส�ำหรับกระบวนการต่างๆ ในพื้นที่

จ�ำกัด

การบรรจุหีบห่อ
การผลิตสินค้าทีละน้อยโดยมี 
ระยะเวลาการส่งมอบงานที่สั้นลง 

นับว่าเป็นความท้าทายส�ำหรับ 
สายงานด้านการบรรจุหีบห่อ  
ซ่ึงโคบอทจะช่วยเพิ่มทั้งประสิทธิภาพ
และความยืดหยุ่น

การจดัวางบนพาเลท
ตัวช่วยในการจัดวางบนพาเลท 
ท�ำให้การปรับใช้งานเป็นเรื่องง่าย  
และสามารถตอบสนองความต้องการ
เฉพาะตัวของลูกค้าในด้านรูปแบบ 
พาเลทและการติดป้ายซ่ึงมักเป็นสิ่ง
จ�ำเป็นในการจัดจ�ำหน่ายอาหารและ
เครื่องดื่มได้

ขณะนี้โคบอท UR ได้เพิ่ม
ประสิทธิภาพให้กับโซลูชันการจัดวาง
พาเลทให้ยืดหยุ่นยิ่งขึ้นด้วยอุปกรณ
เสริมแกนที่ 7 ซ่ึงเพิ่มความสามารถ 

ในการจัดวางพาเลทสองต�ำแหน่ง 
เพื่อการปฏิบัติงานที่ได้ผลดีที่สุด
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04ระบบอัตโนมัติเป็นเรื่องง่าย 
กว่าที่เคยเมื่อมียูอาร์พลัส

ต่อแล้ว
ใช้ได้เลย 
การใช้งานร่วมกัน

ส�ำรวจยูอาร์พลัสเพื่อดู 
ความหลากหลายของ:
―― มือจับ

―― ระบบวิชัน

―― ซอฟต์แวร์

―― เครื่องมือผลิต

―― ฮาร์ดแวร์

universal-robots.com/plus

ระบบนิเวศยูนิเวอร์ซัล โรบอทพลัส  
(ยูอาร์พลัส) ช่วยให้มั่นใจได้ว่าหุ่นยนต ์

จะสามารถเช่ือมต่อกับอุปกรณ์ต่อพ่วงและ
ซอฟต์แวร์อันล�้ำสมัยของบริษัทอื่นๆ ได้
อย่างราบรื่น เพื่อตอบโจทย์ความต้องการ
ที่เฉพาะเจาะจงส�ำหรับการใช้งานหุ่นยนต์
ของคุณ

อุปกรณ์ต่อพ่วงจากโซลูชันยูอาร์พลัส 
ผ่านการรับรองแล้วว่าสามารถเช่ือมต่อ 

กับหุ่นยนต์ของเราได้อย่างสะดวกรวดเร็ว 
ท�ำให้มั่นใจได้ว่าสามารถน�ำหุ่นยนต์ไปใช้
งานได้ทันที

https://www.universal-robots.com/plus/
http://www.universal-robots.com/plus
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05กรณีศึกษาจาก 
อุตสาหกรรมอาหารทัว่โลก
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Atria Scandinavia เป็นหนึ่งในบริษัทช้ันน�ำผู้ผลิตอาหารกึ่งส�ำเร็จรูปส�ำหรับผู้รับประทานอาหารมังสวิรัติและนักชิม 

ในยุโรปตอนเหนือ บริษัทแห่งนี้จัดส่งผลิตภัณฑ์ให้แก่ผู้ค้าส่งตลอด 24 ช่ัวโมง 

เราเคยใช้เวลาหกช่ัวโมงในการเปลี่ยนเครื่องมือ 

ส�ำหรับผลิตภัณฑ์ใหม ่ตอนนี้เมื่อมีหุ่นยนต ์UR เราใช้เพียง 20 นาที

Johnny Jansson 
ผู้อ�ำนวยการฝ่ายเทคนิค

ความท้าทาย
Atria Scandinavia บรรจุ ติดฉลาก และจัดวางมะกอก แกนอาร์ติโช้ค มะเขือเทศแห้ง กระเทียม และอาหารเมนูพิเศษอื่นๆ 
ลงบนพาเลททุกวัน บริษัทจ�ำเป็นต้องลดเวลาหยุดท�ำงานลงให้เหลือน้อยที่สุด เพื่อให้สามารถจ�ำหน่ายผลิตภัณฑ์ที่สดใหม่ 

ในราคาที่แข่งขันได้

ทางแก้ไข
Atria Scandinavia ใช้หุ่นยนต์ UR5 สองตัวและ UR10 หนึ่งตัวในการปฏิบัติงานร่วมกับมนุษย์ โดยสามารถจัดเตรียม
ผลิตภัณฑ์ได้เฉลี่ย 228 หน่วยต่อช่ัวโมงส�ำหรับการจัดส่ง พนักงานในสายพานล�ำเลียงต่างก็รู้สึกทึ่งว่าการใช้หุ่นยนต์
ท�ำงานเป็นเรื่องง่ายเพียงใด

ผลลัพธ์
โคบอทใช้เวลาน้อยกว่าหนึ่งปีในการคืนทุน และการใช้วัสดุในฝ่ายบรรจุหีบห่อยังมีประสิทธิภาพมากขึ้นด้วย โดยลดการ 
สูญเปล่าลงได้ 25 เปอร์เซน็ต์เมื่อใช้หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงาน ความส�ำเร็จนี้ท�ำให้ฝ่ายบริหารของ Atria ไม่ต้องใช้หุ่นยนต์
อุตสาหกรรมแบบดั้งเดิมรวมถึงเครื่องบรรจุขนาดใหญ่ที่ใช้พื้นที่ครึ่งหนึ่งในฝ่ายบรรจุหีบห่ออีกต่อไป ปัจจุบัน บริษัทแห่งนี้
เปลี่ยนให้สายการบรรจุทั้งหมดในฝ่ายผลิตเป็นระบบอัตโนมัติโดยใช้โคบอทอันยืดหยุ่นของเราแทน

Atria Scandinavia
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Cascina Italia

Cascina Italia เป็นผู้ผลิตอาหารที่แปรรูปไข่นับล้านฟองต่อวันในตลาดที่มีการแข่งขันรุนแรง
โซลูชันหุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานมีประโยชน์ส�ำหรับ

บริษัทอย่างเราซ่ึงมีพื้นที่ใช้สอยและงบประมาณจ�ำกัด

Ruggero Moretti 
ผู้จัดการโรงงาน

ความท้าทาย
Cascina Italia ต้องมีความคล่องตัวเพื่อให้ตอบสนองต่อความต้องการใหม่ๆ ของตลาดได้ การปรับปรุงกระบวนการ
ภายในเพื่อลดภาระของทรัพยากรเป็นความท้าทายเสมอมา การลงทุนในโซลูชันหุ่นยนต์แบบเดิมจะเป็นการใช้เงินทุน 
ของบริษัทมากเกินไป และการติดตั้งหุ่นยนต์ดังกล่าวจะยิ่งเป็นอุปสรรคมากขึ้นเนื่องจากมีพื้นที่จ�ำกัด

ทางแก้ไข
บริษัทติดตั้งโคบอท UR5 ที่ท้ายสายการผลิต รวมทั้งสิ้น 24 สาย เพื่อช่วยงานพนักงานปฏิบัติการ โคบอทจะจัดเตรียม
กล่องขนส่งสินค้าส�ำหรับงานหลักๆ เพื่อลดภาระของพนักงานจากงานท่ีแสนเหน็ดเหนื่อยนี้ หุ่นยนต์จะน�ำแผงใส่ไข่จ�ำนวน 
144 แผงซ่ึงแต่ละแผงมีไข่สิบฟอง บรรจุลงในกล่องขนส่งสินค้า โดยในแต่วันจะจัดการไข่ประมาณหนึ่งล้านห้าแสนฟอง

ผลลัพธ์
หลังจากติดตั้งหุ่นยนต์ที่สายการผลิตโดยตรง นอกจากจะช่วยให้ Cascina Italia ใช้พื้นที่การผลิตลดลงแล้ว  
ยังสามารถลดต้นทุนการติดตั้งรั้วนิรภัยได้อีกด้วย พนักงานใช้เวลาเพียงครึ่งวันในการเรียนรู้วิธีการใช้งานโคบอท 
ด้วยตัวเอง บริษัทคาดหวังว่าการลงทุนจะคุ้มทุนภายในหนึ่งปี
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Orkla Foods คือผู้อยู่เบื้องหลังแบรนด์อาหารที่มีช่ือเสียงมากมายในกลุ่มผลิตภัณฑ์หลากหลายตั้งแต่อาหาร 

พร้อมรับประทานไปจนถึงซุปและซอสต่างๆ บริษัทได้รับความนิยมมากในกลุ่มประเทศนอร์ดิก แต่ก็มีบทบาทที่ส�ำคัญ 

ในประเทศอื่นๆ เช่นกัน

หุ่นยนต์มีความยืดหยุ่น น�ำมาใช้งานง่าย  
ตัง้โปรแกรมได้ง่าย และสามารถท�ำงานได้ 
หลากหลายในเครือข่ายร่วมกับเครื่องจักรอื่นๆ

Johan Linne 
ผู้จัดการโรงงาน

ความท้าทาย
ครีมวานิลลาแบบถุงผลิตที่โรงงาน Kumla ในสวีเดนใช้วิธีการบรรจุด้วยมือ เป้าหมายคือการหาโซลูชันระบบอัตโนมัติ 
ที่สามารถท�ำงานร่วมกับเคร่ืองจักรการผลิตอื่นๆ ในเครือข่ายได้ ง่ายต่อการเคลื่อนย้ายและตั้งโปรแกรม และสามารถ 
ปฏิบัติงานเคียงข้างพนักงานได้โดยไม่ต้องมีการติดตั้งอุปกรณ์นิรภัยเพิ่มเติม

ทางแก้ไข
หลังได้ฟังเคล็ดลับจากธุรกิจในท้องถิ่น บริษัทก็ได้รับชมการสาธิตโคบอท UR และเกิดความประทับใจ พวกเขาน�ำหุ่นยนต ์
UR10 มาใช้ในการหยิบและวางถุงครีมวานิลลาลงในกล่อง หุ่นยนต์ท�ำงานอย่างอิสระ แต่ได้รับการล�ำเลียงจากเครื่อง
บรรจุและเป็นส่วนหนึ่งของเครือข่ายที่มีเครื่องขึ้นรูปกล่องและเครื่องปิดเทปกาวกล่อง 

ผลลัพธ์

ทีมงานที่ Orkla พบว่าหุ่นยนต์ UR10 ช่วยเพิ่มความง่ายดายโดยการท�ำให้บริษัทสามารถปรับปรุงกระบวนการผลิต
พร้อมทั้งช่วยให้พนักงานไม่ต้องท�ำงานที่จ�ำเจและยกน�้ำหนักมากอีกต่อไป ฟังก์ชันการหยุดเพื่อป้องกันของหุ่นยนต์ 
ท�ำให้ปฏิบัติงานได้โดยไม่ต้องใช้กรงนิรภัยที่ Orkla Foods จึงเกิดเป็นโซลูชันที่สามารถท�ำงานร่วมกับพนักงานได้  
บริษัทสามารถคืนทุนจากการใช้โซลูชัน UR10 ได้ภายในระยะเวลาเพียงหกเดือน

Orkla Foods
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Udhaiyam Dhall

Sri Lakshmi Agro Foods, Chennai ผู้ผลิตอาหารรายใหญ่ได้ก่อตั้งขึ้นเมื่อ 85 ปีก่อน บริษัทเป็นผู้รับผิดชอบ
แบรนด์อาหารขนาดใหญ่ช่ือดังของอินเดียหลายแห่ง รวมถึง Udhaiyam Dhall

หากไม่มีโคบอทรุ่นนี้ เราคงไม่สามารถผลิตสินค้า
ได้เพียงพอกับความต้องการที่สูงในช่วงเทศกาล  
ผลผลิตที่สม�่ำเสมอของหุ่นยนต ์UR5 ท�ำให้เรามัน่ใจได้ว่า
จะสามารถผลิตสินค้าได้อย่างต่อเนื่อง

S. Sudhakar 
กรรมการผู้จัดการ

ความท้าทาย
Sri Lakshmi Agro Foods ต้องการโซลูชันหุ่นยนต์ที่สามารถผสานรวมเข้ากับเครื่องจักรย่อยส�ำหรับบรรจุหีบห่อที่มี
อยู่ได้อย่างง่ายดายในสายการผลิตของ Udhaiyam Dhall โซลูชันนี้มีความส�ำคัญมากโดยเฉพาะอย่างยิ่งในการผลิต
สินค้าให้เพียงพอต่อความต้องการในช่วงเทศกาล เช่น เทศกาลดิวาลี ซ่ึงเป็นเวลาที่หาพนักงานหญิงมาท�ำงานในกะกลาง
คืนได้ยาก

ทางแก้ไข
Sri Lakshmi Agro Foods พบว่าหุ่นยนต์ UR5 คือโซลูชันที่สมบูรณ์แบบในการผสานรวมเข้ากับสายงานย่อย 

ด้านการบรรจุหีบห่อ ความยืดหยุ่นของโคบอทท�ำให้สามารถติดตั้งแบบกลับหัวได้

ผลลัพธ์
หุ่นยนต์ UR5 สร้างผลผลิตได้ตลอด 24 ช่ัวโมงทุกวัน บริษัทจึงสามารถผลิตสินค้าได้เพียงพอกับความต้องการที่สูง 

แม้ในช่วงเทศกาล เมื่อแรงงานส่วนใหญ่เป็นเพศหญิง ผู้ช่วยอย่างโคบอท UR5 จึงมีบทบาทส�ำคัญอย่างยิ่งในการสร้าง
ความมั่นใจว่าสามารถท�ำการผลิตได้อย่างต่อเนื่อง พนักงานผู้หญิงจึงไม่ต้องท�ำงานในกะดึก และการติดตั้งโคบอท 
แบบกลับหัวยังเป็นวิธีการติดตั้งที่ไม่ใช้พื้นที่อีกด้วย บริษัทจึงสามารถประหยัดพื้นที่อันมีค่าในโรงงานได้
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Unilever เป็นบริษัทที่ใหญ่ที่สุดแห่งหนึ่งของโลกในอุตสาหกรรมสินค้าอุปโภคบริโภค (FMCG) และเป็นเจ้าของแบรนด์ราว 400 แบรนด์ที่จำ�หน่ายสินค้าในกว่า  
190 ประเทศ 

ก่อนน�ำระบบอัตโนมัติมาใช้ พนักงาน 
ต้องท�ำงานที่จ�ำเจ เช่น ก้มลงไปเพื่อวางกล่อง 
ลงบนพาเลทช้ันที่อยู่ต�่ำ พนักงานไม่ต้องท�ำงาน 
ที่ใช้ก�ำลังเช่นนี้อีกต่อไปเมื่อมีหุ่นยนต ์UR

Dariusz Ratajczak 
ผู้เช่ียวชาญอาวุโสด้านระบบอัตโนมัติ

ความท้าทาย
ที่โรงงาน Katowice ในโปแลนด์ Unilever ต้องบรรจุและจัดวางผลิตภัณฑ์ชาลงบนพาเลท ซ่ึงจัดส่งในถุงน�้ำหนัก  
25 กก. บริษัทพบว่าการสรรหาพนักงานที่เหมาะสมส�ำหรับงานที่ต้องท�ำด้วยมือและใช้ก�ำลังมากนี้เป็นเรื่องยากขึ้นเรื่อยๆ 
นอกจากนี้ ยังควรเพิ่มประสิทธิภาพในพื้นที่การใช้งานด้วยระบบอัตโนมัติอีกด้วย

ทางแก้ไข
หุ่นยนต์ UR10 หลายตัวที่ติดตั้งมือจับแบบสุญญากาศท�ำหน้าที่วางกล่องชาที่ผ่านการบรรจุเรียบร้อยแล้วลงบนพาเลท 
หุ่นยนต์เหล่านี้สามารถจัดวางกล่องชาได้ 1,100 ใบในกะที่มีความยาวแปดช่ัวโมง พนักงานที่ Unilever เป็นผู้ตั้ง
โปรแกรมโคบอทให้เหมาะกับบรรจุภัณฑ์หลากหลายรูปทรงและขนาดด้วยตนเอง 

ผลลัพธ์

Unilever ได้ใช้งานหุ่นยนต์ตัวแรกภายในเวลาสามสัปดาห์ ด้วยระบบการจัดวางบนพาเลทแบบอัตโนมัติในสองสายการ
ผลิต บริษัทจึงสามารถเพิ่มประสิทธิภาพการผลิตและลดการบาดเจ็บจากท่าทางการท�ำงานที่ไม่เหมาะสมของพนักงานลง 

ได้อย่างมาก พนักงานปฏิบัติการมีเวลาเพิ่มขึ้น 30% ในการท�ำกิจกรรมอื่นๆ ที่มีมูลค่าสูงกว่า Unilever คาดว่าหุ่นยนต์
เหล่านี้จะสามารถคืนทุนได้ภายในเวลาไม่ถึงหนึ่งปี ด้วยความส�ำเร็จนี้ บริษัทจึงก�ำลังพิจารณาให้มีการใช้โคบอทมากขึ้น 
ในโรงงาน Unilever อื่นๆ ทั่วโลก

Unilever
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06ภาพรวม 
โคบอทของเรา

UR3e

เล็กแต่ทรงพลัง UR3e สามารถรับน�้ำหนักได ้3 กก. 
และมีรัศมีการเคลื่อนที่ 500 มม. ข้อต่อทุกข้อสามารถ
หมุนได ้360 องศา และข้อต่อตัวสุดท้ายสามารถหมุน 
ได้อย่างอิสระ โคบอทแบบตัง้โต๊ะรุ่นนี้สามารถท�ำงาน 
ที่ต้องการความแม่นย�ำสูงและงานประกอบช้ินส่วน 
น�้ำหนักเบาได้อย่างง่ายดาย

UR16e

ด้วยความสามารถในการรับน�้ำหนักถึง 16 กก. 
UR16e จึงช่วยลดต้นทุน การบาดเจ็บ และเวลา 
ที่ต้องหยุดท�ำงานเนื่องจากการหยิบจับช้ินส่วนที่มี 

น�้ำหนักมาก ด้วยขนาดที่เล็กและระยะการเคลื่อนที่  
900 มม. ท�ำให ้UR16e เหมาะส�ำหรับการใช้งาน เช่น 
การขนถ่ายวัสดุที่มีน�้ำหนักมากและการหยิบจับช้ินส่วน
ส�ำหรับเครื่องจักร CNC รวมถึงการหยิบจับช้ินส่วน
จ�ำนวนมาก

UR10e

UR10e มีรัศมีการเคลื่อนที่ 1,300 มม. จึงสามารถ
ท�ำงานต่างๆ อย่างเช่นการบรรจุหีบห่อและการจัดวาง
บนพาเลทในโรงงานที่มีพื้นที่ปฏิบัติงานแต่ละส่วน 

อยู่ห่างกันค่อนข้างไกล อีกทัง้สามารถท�ำงานแบบ
อัตโนมัติที่มีน�้ำหนักสูงถึง 12.5 กก. ด้วยความ 
น่าเช่ือถือและประสิทธิภาพตามแบบฉบับของ e-Series

UR5e

สมาชิกรุ่นกลางของตระกูลยูนิเวอร์ซัล โรบอท  
เหมาะส�ำหรับการท�ำงานแบบอัตโนมัติที่มีน�้ำหนักน้อย
โดยมีความสามารถในการรับน�้ำหนัก 5 กก. และมีรัศมี
การเคลื่อนที่ 850 มม. ตัง้โปรแกรมได้ง่ายและติดตัง้ได้
อย่างรวดเร็ว โคบอท UR5e คือความลงตัวที่สมบูรณ์
แบบของขนาดและพละก�ำลัง
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ถามผู้เช่ียวชาญของเรา
เพื่อขอข้อมูลเพิ่มเติม
เกี่ยวกับระบบอัตโนมัติ
โดยใช้โคบอทของเรา

การติดต่อ
Facebook

LinkedIn

Twitter

YouTube

Instagram

sales@universal-robots.com

+45 89 93 89 89

universal-robots.com

universal-robots.com/blog

mailto:sales@universal-robots.com
http://www.universal-robots.com
http://www.universal-robots.com/blog
https://www.facebook.com/UniversalRobots
https://www.linkedin.com/company/universal-robots-a-s/
https://twitter.com/Universal_Robot
https://www.youtube.com/user/UniversalRobotsVideo
https://www.instagram.com/universalrobots

