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วัน

ระยะเวลาการปรับใช้งาน 
และการตั้งโปรแกรม

หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานหรือโคบอทนับว่าเป็นการเปิดโอกาสท่ีดีในการน�ำระบบอัตโนมัติมา 

ใช้งานในอุตสาหกรรมรถยนต์ ซ่ึงสามารถน�ำมาใช้งานและผลิตได้หลากหลายรูปแบบ

ประโยชน์ของการใช้โคบอท02

แรงกดดันทางการแข่งขันและความต้องการของตลาดท่ีเปลี่ ยนแปลงไปโดยไม่หยุดน่ิง 

ส่งผลให้อุตสาหกรรมรถยนต์มีกระบวนการที่ เป็นอัตโนมัติมากท่ีสุดในโลก แต่ในปัจจุบัน สิ่ง
ส�ำคัญไม่ใช่เพียงแค่การผลิตซ�้ ำๆ อย่างรวดเร็วในปริมาณมากเพียงอย่างเดียว แต่ผู้บริโภค
รถยนต์ต้องการผลิตภัณฑ์ท่ีปรับแต่งตามความต้องการและรวมระบบกับข้อมูลบนโทรศัพท์
มือถือและตอบสนองความต้องการด้านความบันเทิงของตนเองได้ เพื่อท่ีจะตอบสนองต่อ
ความต้องการดังกล่าว หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานจะช่วยให้ OEM และซัพพลายเออร์รถยนต์
สามารถผสมผสานการท�ำงานซ�้ ำๆ และความยืดหยุ่นได้อย่างลงตัว แม้แต่ในกระบวนการที่ 
ในอดีตไม่เหมาะกับระบบอัตโนมัติมาก่อน 

ระบบอัตโนมัติร่วมปฏิบัติงาน 
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โคบอทจากยูนิเวอร์ซัล โรบอทมีความเปน็เลิศ
ด้านการใช้งานง่ายไม่ซับซ้อน แขนกลของเรา
สามารถตั้งค่าค�ำสั่ งเพื่อตอบสนองความ 

ตอ้งการใหม่ๆ  ภายในโรงงานไดอ้ยา่งงา่ยดาย 
และรวดเร็ว โดยเฉล่ียแล้วใช้เวลาเพียงแค่

คร่ึงวันในการติดตั้งและก�ำหนดค่า
แขนกลให้รับงานใหม่



ความปลอดภัยและการท�ำงานร่วมกัน
โคบอทของเราติดตั้งระบบความปลอดภัยท่ีผ่านการรับรองซ่ึงจะหยุด 

การท�ำงานทันทีที่มีแรงปะทะหรือพบสิ่งกีดขวาง ซ่ึงหมายความว่าโคบอท 

สามารถท�ำงานเคียงข้างพนักงานได้โดยไม่ต้องมีร้ัวป้องกันหลังจากประเมิน
ความเสี่ยงแล้ว

ความแม่นย�ำและคุณภาพ
โคบอทมีความสามารถในการท�ำซ�้ ำสูงโดยมีความแม่นย�ำอยู่ที่ ±0.03 มม. แม้จะท�ำงานตลอด 
24 ช่ัวโมงก็ตาม ซ่ึงจะช่วยลดเวลารอบการท�ำงานและลดการสูญเปล่าของวัตถุดิบ นอกจาก
งานด้านการผลิตแล้ว แขนกลที่ติดตั้งระบบกล้องยังสามารถท�ำงานควบคุมคุณภาพ เช่น 
การวัดและการทดสอบแบบสามมิติได้ และความสามารถในการระบุช้ินส่วนที่ผิดปกติก่อน
การน�ำไปแปรรูป ยังช่วยลดการสูญเปล่าได้อีกด้วย

การเพ่ิมประสิทธิภาพด้านการผลิตและพนักงาน
หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานช่วยลดภาระของพนักงานจากการท�ำงานที่ซ�้ ำซากจ�ำเจและใช้เวลา
มาก เพื่อให้พนักงานสามารถให้ความส�ำคัญกับกิจกรรมท่ีมีมูลค่าสูงกว่าได้ ในระหว่างท่ี
พนักงานที่ เป็นมนุษย์ท�ำงานที่ เหมาะสมกับทักษะของตัวเอง โคบอทสามารถท�ำกิจกรรมที่ต้อง
ใช้แรงและอันตราย เพ่ือช่วยปกป้องพนักงานจากความเสี่ยงด้านสุขภาพอันเนื่องมาจาก
ท่าทางการท�ำงานที่ไม่เหมาะสมและการบาดเจ็บซ�้ ำซากจากการท�ำงานซ�้ ำๆ หรือจากช้ินงาน 

ท่ีมีน�้ำหนักมากหรือแหลมคม

ความสามารถในการผลิตและ 
ความคุ้มค่าที่ เพิ่มข้ึน
หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานช่วยลดต้นทุนการผลิตและเพ่ิมความ
สามารถในการผลิต แม้ว่าจะเป็นกระบวนการที่ไม่เหมาะกับระบบ
อตัโนมตัอุิตสาหกรรมแบบดัง้เดมิกต็าม โคบอทสามารถตัง้โปรแกรม 
ข้ึนมาใหม่และสามารถปรับใช้กับงานอ่ืนๆ ได้อย่างง่ายดายโดย 
ไม่ต้องเปลี่ยนผังโรงงาน ความยืดหยุ่นนี้ช่วยให้ได้รับ ROI อย่าง
รวดเร็วโดยที่ โคบอทจะสามารถท�ำงานคืนทุนได้ภายในหกถึง 

สิบสองเดือน

± 0,03

เดือน
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อุตสาหกรรมรถยนตม์กีระบวนการที่เปน็อตัโนมตัอิยา่งมากอยูแ่ลว้ แตง่านหลายๆ อย่างมีความ 

ซับซ้อนมากเสียจนต้องเป็นระบบอัตโนมัติที่ใช้หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานเท่านั้น

โคบอทของเราเหมาะส�ำหรับการเปล่ียนชุดผลิตภัณฑ์ท่ีท�ำงานบนสายการผลิตเดียวกัน
และยังมีโซลูชันระบบอัตโนมัติจ�ำนวนมากส�ำหรับอุตสาหกรรมรถยนต์โดยเฉพาะ:

การประกอบช้ินส่วน
โคบอทของเราเหมาะอย่างยิ่งส�ำหรับการเพ่ิมอัตราการผลิตและคุณภาพของกระบวนการ
ท�ำงาน พร้อมทั้งลดความเสี่ยงต่อการบาดเจ็บจากการท�ำงานใกล้กับเครื่องจักรกลหนัก 
แขนของโคบอทสามารถประกอบช้ินส่วนที่ท�ำจากพลาสติก โลหะ หรือวัสดุอื่นๆ ได้

การขันสกรู
แขนของหุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานช่วยให้ผลิตภัณฑ์มีคุณภาพสูงขึ้นโดยจะรักษาระดับของ 
แรงบิดที่จ�ำเป็นในขณะที่สามารถรักษาความสามารถในการท�ำซ�้ ำได้อย่างแม่นย�ำ และยัง
สามารถยึดหลายช้ินงานเข้าด้วยกันภายในสายการผลิตเดียว

การหยิบและวาง
หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานเพิ่ มความแม่นย�ำของกระบวนการท�ำงานและลดการสูญเปล่า 

ในกระบวนการหยิบและวางช้ินงานอัตโนมัติ ซ่ึงสามารถท�ำงานต่อไปได้แม้ในเวลากลางคืน 
และด้วยการออกแบบให้มีน�้ำหนักเบาและขนาดเล็กจึงท�ำให้แขนกลเหมาะกับการท�ำงานและ
การปรับอุปกรณ์ใหม่ส�ำหรับกระบวนการต่างๆ ในพื้นที่จ�ำกัด

การหยิบจับช้ินงาน
โคบอทช่วยเพิ่มอัตราการผลิตในกิจกรรมท่ีต้องท�ำซ�้ ำๆ พร้อมกับช่วยให้พนักงานไม่ต้อง
ท�ำงานในท่าทางที่ไม่เหมาะสมนี้

03
	 	 ความสำ�คัญของ 
          การทำ�งานร่วมกันระหว่างมนุษย์ 
   กับหุ่นยนต์ในอุตสาหกรรมรถยนต์



ระบบนิเวศยูนิเวอร์ซัล โรบอทพลัส (ยูอาร์พลัส) ช่วยให้มั่นใจได้ว่าหุ่นยนต์จะสามารถเช่ือมต่อ 

กับอุปกรณ์ต่อพ่วงและซอฟต์แวร์อันล�้ำสมัยของบริษัทอ่ืนๆ ได้อย่างราบรื่น เพื่อตอบโจทย์
ความต้องการที่ เฉพาะเจาะจงส�ำหรับการใช้งานหุ่นยนต์ของคุณ

โซลูชันโคบอท 
ที่ตอบโจทย์ 

ความต้องการ 
ของคุณ
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อุปกรณ์ต่อพ่วงจากโซลูชันยูอาร์พลัสผ่านการ
รับรองแล้วว่าสามารถเช่ือมต่อกับหุ่นยนต์ของ
เราได้อย่างสะดวกรวดเร็ว ท�ำให้มั่นใจได้ว่าเรา
สามารถน�ำหุ่นยนต์ไปใช้งานได้ทันที

แล้วเริ่มผลิตได้ทันที
เสียบปลัก๊

กา
รใ

ช้ง
าน

ร่ว
มก

ัน



อ่าน  
กรณีศึกษาจาก 

อุตสาหกรรมรถยนต์  
แล้วตัดสินใจด้วยตัวคุณเอง  
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Nissan เป็นผู้ผลติรถยนต์จากญี่ปุ่นท่ีใหค้วามส�ำคญัเป็นพเิศษกับการผสานการท�ำงานเพื่อช่วยสนับสนุนการท�ำงานของ
พนกังานและเพ่ือให้พนักงานได้รับประสบการณ์ที่มากพอ

ความท้าทาย
Nissan พบกับความท้าทายอย่างต่อเนื่อง บริษัทต้องการปรับปรุงกระบวนการผลิตให้ดียิ่งขึ้น และเนื่องจากบริษัทมีแรงงาน
สูงอายุจึงมีความเสี่ยงที่จะสูญเสียทักษะที่ส�ำคัญจ�ำเป็นไป

อีกหนึ่งปัญหาส�ำคัญคือ ‘แท็คไทม์’ ซ่ึงหมายถึงความเร็วในการผลิตเมื่อเปรียบเทียบกับความต้องการของลูกค้า กระบวนการ
ที่ เฉพาะเจาะจงต้องใช้รอบการท�ำงานที่ เฉพาะเจาะจง และความต้องการในการลดภาระของพนักงานจากการท�ำงานซ�้ ำซาก
จ�ำเจ ล้วนเพิ่มค่าใช้จ่ายที่ไม่จ�ำเป็นให้กับบริษัท

ทางแก้ไข
บริษัทน�ำโคบอท UR10 สองตัวมาใช้งานเพ่ือลดต้นทุนจากแท็คไทม์ที่ เพิ่มขึ้น ปัจจุบันพนักงานสามารถให้ความส�ำคัญกับงาน
ท่ีมีคุณค่าอื่นๆ ได้

ในช่วงเร่ิมแรกได้มีการน�ำโคบอท UR10 มาใช้คลายสลักเกลียวบนฝาครอบเสื้อสูบซ่ึงสามารถท�ำงานน้ีได้อย่างสมบูรณ์แบบ
เนื่องจากเป็นงานที่ต้องใช้หุ่นยนต์ที่มีน�้ำหนักเบา เคลื่อนย้ายได้ง่าย สามารถใช้กับระบบไฟฟ้า 100 โวลต์ และท�ำงานได้โดย 
ไม่ต้องใช้รั้วนิรภัย (หลังผ่านการประเมินความเส่ียง)

ต่อมาได้มีการใช้โคบอทในการติดตั้งท่อร่วมไอดีของเสื้อสูบ โดยท�ำงาน
ร่วมกับมนุษย์และจัดการกับท่อร่วมที่มีน�้ำหนักตั้งแต่ 4 ถึง 6 กก. ซ่ึงรวม
ถึงแขนกลด้วย

ผลลัพธ์
เมื่อพิจารณาถึงความปลอดภัยและคุณลักษณะการใช้งานต่างๆ แล้ว 
จงึไดม้กีารตดิตัง้และตัง้โปรแกรมหุน่ยนต ์ UR10 มกีารฝึกอบรมพนกังาน
ปฏบิตักิาร และสามารถเริ่มใช้งานขัน้พืน้ฐานไดภ้ายในเวลาเพยีงหนึ่งสปัดาห์ 
สามารถปรับเปล่ียนโปรแกรมภายในเวลาไม่กี่นาทีและสามารถท�ำงาน 

ได้อย่างคงที่สม�่ำเสมอตั้งแต่นั้นเป็นต้นมา

NISSAN

»เราคิดที่จะสร้างอุปกรณ์ 
การผลิตที่มีความยืดหยุ่น 
ในการตอบสนองต่อ 
เหตุการณ์ต่างๆ  
และแน่นอนว่าเราจะเพิ่ม 
จ�ำนวนหุ่นยนต์ในอนาคต«

คุณ Nakamura 
หัวหน้าผู้เช่ียวชาญงาน ส่วนควบคุมเคร่ืองจักร 

ประจ�ำโรงงาน Nissan



PSA เป็นผู้ผลิตรถยนต์รายใหญ่อันดับสองของยุโรป บริษัทสัญชาติฝรัง่เศสน้ีต้องปรับปรุงกระบวนการอุตสาหกรรม 

อย่างต่อเนื่องเพ่ือรักษาความสามารถในการแข่งขัน

ความท้าทาย
ผู้ผลิตรถยนต์ต้องหาโอกาสในการปรับปรุงกระบวนการของตัวเองอย่างต่อเน่ืองเพ่ือให้สอดคล้องกับเทคโนโลยีและ 

ความคาดหวังของลูกค้าที่มีความซับซ้อนมากขึ้น PSA มีแผนจะปรับปรุงอาคารสถานที่ให้ทันสมัย ผสานรวมสายการผลิต 
และลดต้นทุนการผลิตรถยนต์ ผู้ผลิตรายนี้ได้เลือกใช้โคบอทในสายการประกอบช้ินส่วนที่ โรงงานในโซโชซ์ ประเทศฝรั่งเศส 
โดยมีอีกหนึ่งเป้าหมายคือการลดภาระของพนักงานโรงงาน

ทางแก้ไข
โรงงานในโซโชซ์น�ำโคบอทมาใช้จับยึดสองด้านของรถโดยไม่ต้องรบกวนพนักงานโรงงานท่ีก�ำลังท�ำงานอ่ืนๆ ในกระบวนการ
ประกอบช้ินส่วน UR10 มีระยะการท�ำงานที่ เหมาะอย่างมาก โดยโคบอทจะยึดติดอยู่กับท่อนยึดปีกนกล่างซ่ึงจะเคลื่อนที่ใต้รถ
ในระหว่างกระบวนการผลิต แขนกลจะท�ำงานตามรอบท่ีมีการก�ำหนดไว้อย่างชัดเจน นั่นคือ UR10 จะขันสกรูสามตัวที่ 
ด้านขวาและสามตัวที่ด้านซ้าย หลังจากนั้นจะหมุนกลับไปท่ีจุดตั้งต้นก่อนท่ีรถคันถัดไปจะเคล่ือนมาถึง โคบอทท�ำงานอย่าง
ปลอดภัยโดยจะลดความเร็วลงเมื่ออยู่ใกล้พนักงานโดยที่ไม่จ�ำเป็นต้องใช้รั้วนิรภัย

PSA ได้จดทะเบียนสิทธิบัตรในประเทศและสิทธิบัตรระหว่างประเทศส�ำหรับ
การใช้งาน UR10 อันเป็นเอกลักษณ์นี้ไว้แล้วทั้งหมด

ผลลัพธ์
PSA พึงพอใจอย่างมากกับผลลัพธ์ที่ ได้จากแขนกลนี้ ไม่มีรายงานข้อ 
ผิดพลาดแม้แต่ครั้งเดียวจากการผลิตรถยนต์กว่า 200,000 คัน โคบอทน้ี
ยังช่วยยกระดับความปลอดภัยและความเหมาะสมด้านการยศาสตร์ ปัจจุบัน
ผู้ผลิตรายนี้มีแผนจะใช้โคบอทของเราที่โรงงานผลิตแห่งอื่นด้วย

PSA

»เราสามารถลดต้นทุนการผลิต
รถยนต์ พร้อมทัง้ปรับปรุงเกณฑ์
ความคลาดเคลื่อนทางเรขาคณิต
และมิติ (GD&T) ได้สูงถึง 10% 
ด้วยโคบอทเหล่านี้«

Cedric Grandjean,  
ผู้เช่ียวชาญด้านองค์ประกอบสถาปัตยกรรม  

สายการประกอบช้ินส่วนขั้นสุดท้าย



Continental Group เป็นซัพพลายเออรร์ถยนตช้ั์นน�ำแหง่หน่ึงของโลก บรษิทัมุ่งมัน่ท่ีจะสรา้งความเป็นผูน้�ำดา้นนวตักรรม 

ให้เหนือคู่แข่งตัง้แต่เริ่มต้นกิจการ Continental Automotive สเปน จึงได้เลือกใช้หุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานหลายตัว
เพื่อให้บรรลุเป้าหมายน้ี

ความท้าทาย  
อุตสาหกรรมรถยนต์ต้องมีผลิตภัณฑ์ที่ ซับซ้อนมากข้ึน และพนักงานต้องมีเวลาในการคิดสร้างสรรค์เพ่ือสร้างมูลค่าเพิ่ม 
Continental มีเป้าหมายที่จะเปล่ียนงานที่ต้องท�ำซ�้ ำๆ ให้เป็นระบบอัตโนมัติ เช่น กระบวนการทดสอบที่ต้องมีความแม่นย�ำสูง
สม�่ำเสมอ และการผสานรวมได้อย่างรวดเร็วและการใช้งานง่ายมีบทบาทส�ำคัญอย่างมากต่ออุตสาหกรรมนี้

ทางแก้ไข
การตัง้โปรแกรมได้ง่ายและมีความยืดหยุ่นสูงเปน็ส่วนส�ำคัญที่ท�ำให ้ Continental Automotive สเปน ตัดสินใจติดตัง้โคบอท 
UR10 หลายตัวพร้อมกัน หุ่นยนต์ที่มีน�้ำหนักเบาเหล่าน้ีช่วยเปลี่ยนงานที่ เกี่ยวข้องกับช้ินส่วนอิเล็กทรอนิกส์ในระหว่าง
กระบวนการผลิตให้เป็นระบบอัตโนมัติและยังตรวจสอบ PCB อีกด้วย ซ่ึงเป็นสองกิจกรรมท่ีต้องท�ำซ�้ ำๆ และต้องใช้ความ
แม่นย�ำและความละเอียดอ่อนอย่างสม�่ำเสมอ การใช้งานโคบอทได้อย่างง่ายดายช่วยให้ Continental สามารถแก้ไขโปรแกรม 
เมื่อใดก็ได้โดยไม่ต้องเรียกหาผู้รับเหมาจากภายนอก

ผลลัพธ์
Continental ก�ำลังก้าวสู่ยุคอุตสาหกรรม 4.0 ด้วยการน�ำหุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานที่มีน�้ำหนักเบามาใช้งานในโรงงานที่ประเทศ
สเปน ช่วยให้พนักงานมีเวลาท�ำกิจกรรมและโครงการท่ีสร้างสรรค์มากขึ้น แทนท่ีจะต้องท�ำงานท่ีซ�้ ำซากจ�ำเจและใช้เวลามาก 
และยังสามารถลดต้นทุนการด�ำเนินงานไปได้มากด้วย Continental Automotive สเปน ยังได้น�ำแขนกลมาใช้งานเพิ่มเติม
ภายหลังจากที่ประสบความส�ำเร็จในการน�ำหุ่นยนต์ร่วมปฏิบัติงานที่มีน�้ำหนักเบามาใช้ในโครงการแรกๆ

CONTINENTAL

»เราสามารถเปลี่ยนกระบวนการผลิตได้โดยไม่ต้องพึ่งพาบริษัทอื่น ซ่ึงมีความส�ำคัญอย่างมากกับเรา«

Victor Canton วิศวกรประจำ� Continental Automotive สเปน



	 	 	 ภาพรวม 
   โคบอทของเรา06

UR3/UR3e เล็ก แต่ทรงประสิทธิภาพ
UR3/UR3e เป็นหุ่นยนต์ตั้งโต๊ะ ด้วยน�้ำหนักเพียง 11 กก. จึงท�ำให้ UR3/UR3e เหมาะ
อย่างยิ่งส�ำหรับการประกอบช้ินส่วนน�้ำหนักเบาและการท�ำงานด้วยระบบอัตโนมัติบนโต๊ะ
ท�ำงานโดยรับน�้ำหนักได้สูงสุด 3 กก. เพ่ือให้คุณมีเวลาไปโฟกัสกับภาพรวมแล้วปล่อยให ้
UR3/UR3e จัดการในเร่ืองรายละเอียด

UR5/UR5e อัจฉริยะแห่งความสมบูรณ์แบบ
UR5/UR5e มีดุลยภาพภายในท่ีรักษาสมดุลระหว่างขนาดกับประสิทธิภาพได้อย่างลงตัว  
โคบอทนี้สามารถรับน�้ำหนักได้ถึง 5 กก. และมีระยะการท�ำงาน 850 มม. จึงสามารถรับมือกับ
การใช้งานหลากหลายรูปแบบได้อย่างง่ายดาย ความสมดุลและความอเนกประสงค์ในการ 
ใช้งานเป็นจุดแข็งหลักของโคบอทที่มีความสามารถรอบด้านนี้

UR16e ขุมพลังอันแข็งแกร่ง
ด้วยความแข็งแกร่งและความชาญฉลาดท�ำให้ UR16e อันทรงพลังของเราเหมาะอย่างยิ่ง
ส�ำหรับการจัดการกับของท่ีมีน�้ำหนักมากหรือน�้ำหนักเบาหลายๆ งานพร้อมกัน และยังสามารถ 
รับน�้ำหนักได้ถึง 16 กก. สูงกว่าโคบอทรุ่นอื่นๆ ที่มีระยะการท�ำงาน 900 มม.

UR10/UR10e โคบอทที่มีแขนยาวเก้งก้าง
แม้ว่า UR10/UR10e จะมีรูปทรงท่ีเก้งก้างอย่างเห็นได้ชัด แต่พร้อมรับมือกับระยะการ
ท�ำงานที่ 1.3 ม. และรับน�้ำหนักได้มากถึง 10 กก. ในฐานะผู้เช่ียวชาญด้านระยะการท�ำงาน
อย่างแท้จริง แขนขนาดใหญ่ของโคบอทรุ่นน้ีมีระยะการท�ำงานท่ีสามารถเอ้ือมไปถึงมุมท่ีไกล
ที่สุดซ่ึงเพ่ือนร่วมงานที่ เป็นมนุษย์ไม่สามารถท�ำได้
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