Kalite kontrolu cobot
ile otomatiklestirin,
uretimde kaliteyi artirin

Robotik otomasyonu kalite kontrol ve
metroloji sureclerine hemen uygulayin

Yayimlanma tarihi: Subat 2023
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Milimetre ve mikronlarin 6nem kazandigi
bir olcekte kalite kontrol ve metroloji
uygulamalari gerceklestiriliyor.

Universal Robots'un kullanimi kolay
endustriyel robot kollari, kalite hedeflerine
ulasmak i¢cin gerekli uyum, hassasiyet ve
eshek otomasyon sunuyor.

Calisanlar her kadar ne kadar dijital 6lgme
ekipmanlarina kalite ve kontrol gorevleri
icin gerekli bircok araglara sahip olsalar
da otomasyon i¢gin son derece ideal olan

bu islerde, robotlarin sundugu hassasiyet, Universal Robots'un kolaboratif

uyarlanabilirlik ve siirdiiriilebilirlik seviyesini robotlar, 30 mikrona kadar
yakalayamiyor. sektérde kendini kanitlanmig
sekilde tekrarlanabilirlik
. . P sagliyor ve bu da cobot’lari
A_r.1cak otomasyc_m_ nl_sp_eten ¢ogu KOBI'nin hassas prosesler ve metroloji
bitce ve kurum ici bilgi kisitlamalarinin uygulamalari igin ideal bir segim

Otesine gecmis durumda. haline getiriyor.

Toplam sahip olma ve igletme maliyetleri
diisiik, kullanimi kolay ve kolaboratif
endustriyel robot kollari Universal Robots
(UR) liderliginde son on yilda tiim bunlari
degistirerek giiglii kalite kontrol sistemleri de
dahil olmak lizere geligsmis otomasyonu her
Olgekten sirket icin erisilebilir hale getirdi.

Robotik sistem gevre ekipmanlari
geligtiricileri igin UR'nin cobot'lari, kendilerini
teknoloji gelistirme platformlari olarak
kanitlayarak birgok firma igin, bu yazinin da
odak noktasini olusturan cobot’larla kontrol
edilen kalite kontrol ve metroloji iirtinleri
tiretme yolunda herkese ilham kaynagi oldu.

is birligiyle daha esnek- cevik bir isletme yapisina sahip olun
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Cobot'lari neden
tercih etmeli?

Kolaboratif robotlar veya kisaca Otomasyona gecerek kaliteyi ve
cobot'lar geleneksel otomasyona verimliligi iyilestirmeyi hedefleyen
gore birgok avantaj sunar. Cobot iireticiler, insan sacindan ¢ok Cobot bazli otomasyon
bazli otomasyon esneklik, diisiik daha kii¢iik yiizey kusurlarinin
toplam sahip olma maliyeti, kolay optik olarak tespitinden metroloji
kullanim ve kuruluma sahip olup inceleme adimlarina kadar kalite
insanlar tarafindan genellikle kontrolle iligkili bir dizi zorlu gorevi
herhangi bir bariyer olmadan giivenli  gergeklestirmek igin cobot tabanh o -
- . . L Dusuk yatirim maliyeti
olarak kullanilabilir. sistemleri benimsiyor.
Geleneksel otomasyonun hayata Ayni zamanda, otomasyon uzmani
gegirilmesi i¢in birkag ay kurulum sirketler, gelismis kalite kontrol
ve ¢alismasinin siirdiiriilmesi uygulamalari gelistirmek igin UR URSe, hizli kurulum ve giivenlibir
icin uzman robot programcilarini cobot'larini gok yonli, saglam is birligiicin tasarlanmis esnek
gerektirirken cobot bazli sistemler ve giivenilir bir zemin olarak bir cobot'tur.
hizli kurulum, kolay ve esnek kullanim  kullaniyorlar. universal-robots.comy/tr/
ve ayrica diisiik isletme maliyetiyle urunler/ur5-robot
otomasyonun tlim avantajlarini sunar. \C

Ek olarak, geleneksel otomasyon
genellikle esnek degilken, kolaboratif
robotlar ve gevre ekipmanlari farkli
gorevlerde hizli ve kolayca yeniden
konumlandirilabilir.

Kalite kontrol uygulamalarinda cobot’larin
sagladigi baslica avantajlar:

+ Operatorlerin zor ve tekrara dayali gorevlerden kurtariimasi,
+ Kompaktyapisayesinde dar alanda kurulabilmesi,

+ Standart kalite sunma guivences;,

+ Farkli kalite kontrol gorevleriicin hizl ve kolay ug¢ ekipmani degistirilebilmesi,
« Uretim kapasitesinde artis saglanmas,

- Uriin kalitesinde iyilesme ve fire oraninda distis imkani,

* Hizliyatinm geri donusa,

+ Elle 6greterek programlanmasi,

+ Yiksek cesitlilik/dUsuk Uretim adetlerinin otomatiklestirilebilmesi,

+ Kolay kurulum sayesinde farkliis istasyonlarina tasinabilmesi.

is birligiyle daha esnek- cevik bir isletme yapisina sahip olun


https://www.universal-robots.com/tr/urunler/ur5-robot/
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Kalite kontrol icin tasarlanmis
cobot urun grubu

UR3e UR5e UR16e

Erisim mesafesi: 500 mm Erisim mesafesi: 850 mm Erisim mesafesi: 900 mm
Tasima kapasitesi: 3 kg Tasima kapasitesi: 5 kg Tasima kapasitesi: 16 kg
Taban alan: @128 mm Taban alani: @149 mm Taban alan: @190 mm
Agirlik: 11,2 Kg Agirhk: 20,6 Kg Agirhk: 33,1 Kg

<

UR10e UR20

Erigsim mesafesi:  1.300 mm Erisim mesafesi:  1.750 mm
Tasima kapasitesi: 12,5 kg Tasima kapasitesi: 20 kg
Taban alan: @190 mm Taban alan: @ 245 mm
Agirlik: 33,5 Kg Agirlik: 64 Kg

is birligiyle daha esnek- cevik bir isletme yapisina sahip olun
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ll Diger kolaboratif robotlarla ilgili aragtirmamizi
yaptik. Universal Robots, birlikte calisiimasi en
kolay, dunyanin bir numarali kolaboratif robotu.”

Heidi Quinlivan

Odiillii ortakhiklar

Quinlivan: Universal Robots, New
Scale’s girketinin teknolojik geligimi
icin “gcok uygun”.

“Bunlara Universal Robots sirketinin
kullandigi ‘agik kaynak’ teknolojileri,
kullanici dostu el kumandasi, sirket
yetenek ve kaynaklari, Universal
Robots sirketinin dagitim agi ve
ureticilere sertifikal uygulama
merkezli gevre sistemlere ve
uygulama kitlerine erigsim imkani
sunan UR+ ekosistemi de dahil.
UR3e'nin kullanim kolayhgindan ve

~

New Scale Roboticsile
kiiclk parga kalite 6lglimi

New Scale Robotics tarafindan gelistirilen
Q-Span s istasyonu Kiti Universal
Robots'un UR3e cobot'unun yeteneklerini
temelalan bir kalite kontrol 6lcim denetim
sistemidir. isistasyonu UR+ Uygulama

Kiti olarak sertifikalidir, yani UR isletim
platformuyla kusursuz olarak ¢alisir.

kiiclik form faktoriine sahip Q-Span
Is istasyonu Kiti, mevcut tesislerde,
ekipmanda ve proses akisinda
minimum degisiklikle hizli bir gekilde
kurulabilir.

Kurulum siiresi agisindan, gogunlukla
robotu Q-Span is istasyonu masaniza
tasima ve 6l¢limi Universal Robot'un
el kumandasi ile gergeklestirme
gereksinimi 6n planda. Ekipmani
aldiktan bir veya iki saat sonra parga
kontrolline baglayan sirketler var”
diyor.

UR3e
Performans

3.

Tasima kapasitesi
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Q-Span s istasyonuKiti

UR e-Series cobot'larigin
New Scale Robotics MTM-
3-URe Cok AragliMontaj
Sistemi.

G

—
saat

Gereklipotansiyel kurulum stresi

Elde tutulan dijital kalinhk
\C oOlcerlerin kullanildigi ge-
lenekselmanuel dlgtim.

Robotics Business Review'den
RBR50 2020 inovasyon Odiilii'nii
kazanan New Scale Robotics, UR3e
platformunun esnekligini kullanarak
geleneksel alma ve birakma
uygulamalarina yeni, kiigiik parca
Olglim becerilerini ekledi.

“Alma ve birakma” uygulamalarini,
“alma-olgme-kaydetme ve birakma”
olarak genislettik. Quinlivan

bunu soyle acikliyor: “Bir pargayi
aliyorsunuz, birden fazla boyutu
Ol¢lip, bu dlgtimleri kaydediyor

ve pargayi bir ¢ikis kabina
yerlestiriyorsunuz.”

Normal olarak ¢alisanlarin bir pargayi
aldiktan sonra farkli 6zellikleri
olgmek icin dijital kalinlik dlgerlerini
kullanmalari ve elde ettikleri sayiyi
yazmalari veya bir sisteme girmeleri
gerekirdi. Q-Span sistemiyle, bu
zahmetli manuel uygulamalari
otomatiklestirebilirsiniz.”

is birligiyle daha esnek- cevik bir isletme yapisina sahip olun
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Kaliteyi artirmak icgin
sureci basitlestirin

3D Infotech’s Metroloji Cozumleri

Universal Robot cobot'lari tarafindan
desteklenen bir dizi metroloji
¢6ziimii olan Universal Metroloji
Otomasyonunu gelistiren Kaliforniya
merkezli bir sirket olan 3D Infotech
Bagkani ve CEO’su Rohit Khanna, “UR
cobot’lari insan dostu olmalari ve
‘insan ile makine arasindaki engelleri
kaldirmalari’ agisindan ‘ezber bozan’
iirlinlerdir” diyor.

Khanna ekliyor: “Maliyet ve uzmanlik,
ozellikle kiiglk sirketler arasinda
geleneksel kalite kontrol uygulama
otomasyonun benimsenmesinin
oniinde engel olmaya devam ediyor,
ancak UR cobot platformlarinin
kullanim kolayhgi ve esnekligi,
otomasyon doniliglimiine son
derece agik olmalarini saglyor, bu
platformlarin etkileri Apple’in iPhone
Urtinindin kiiresel cep telefonu
pazarindaki etkilerine benzetilebilir.”

Khanna, “UR cobot'lari yalnizca
kolaboratif olmakla kalmiyor,

ayni zamanda ‘Tak-Galistir ve
Uretime Basla!” konseptine sahip
bir araylizliyle robota bir gorevi
ogretmeyi ¢ok kolay hale getiriyor,
¢linkii programlamak i¢in uzmanlik
gerektirmiyor.

is birligiyle daha esnek- cevik bir isletme yapisina sahip olun

Diger kolaboratif robotlarin ezber
bozan perspektifinden baktigimizda
bu dlciide etkili olamadigini
gortiyoruz” diyor ve 3D Infotech
musterilerinin gogunun havacilk,
otomotiv ve saglik sektdrlerinden
oldugunu belirtiyor.

Kalite Kontrol E-Kitabi 7

UMA'nin Streamline
yaziimiis akisini
iyilestirerek gergek
zamanli veri toplamaya
ve Gocator 3D Smart
Sensor Uzerinde
desteklenen ¢ok sayida
6lciimuin analizinisaglar.
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3D Infotech UR+ sertifikali Universal
Metroloji Otomasyon (UMA)
kullanicilara 6lgiim ve kontrol
islemlerini kolayca 6grenme imkani
sunan gii¢lii ve temassiz bir 3D
kontrol sistemidir.

Sistem, cobot’un kinematik zincirini,
bir doner tablayi ve bir 3D tarayiciyi
entegre ederek, fotogrametrik
hedefleri manuel olarak ayarlamaya
gerek kalmadan ¢alismasini saglar.
UMA ayrica CAD sapmasi renk
haritalari, geometrik boyutlandirma
ve tolerans, istatistiksel siire¢
kontrolili ve ¢ok pargali degiskenlik
dahil olmak lizere boyutsal analiz
raporlari da olusturabilir. Sistemin
kontrol ve yazilim araclari saniyede
1.300.000 adete kadar 6lgiim
yapabilir.

UR3, CB3 ve e-Series cobot'laryla
uyumlu olan UMA Desktop Robot
(UMA Masauistii Robot) <0,25°
hassasiyet seviyesinde doner tabla
tekrarlanabilirligi ve 36 kg doner
tasima kapasitesi ile sunulur.

Ote yandan, UMA Akilli istasyon
UR5e destekli, 61 x 122 cm versiyon
ve daha biiylik olan, UR10e destekli
91 x 182 cm versiyon olmak lizere iki
ebatta sunulur ve tiim kullanicilarin
tek bir tiklama ile kontrolleri
gerceklestirebilecegi anahtar teslim
bir kontrol ¢oziimuddir.

ll 3D Infotech UMA UR

cobot’'un kinematik zincirine

Kalite Kontrol E-Kitabi

Agdiriseuygun

UR cobot'lar, uzun streliendustriyel
kullanima dayanacak sekilde

Uretilmistir.

3DInfotech
UMA saniyede

’

Olciim gergeklestirir

sahip olmasi sayesinde otomatik

olarak fotogrametrik hedefler
belirler, saniyede 1,3 milyona

kadar olcumu destekler.”

Rohit Khanna

i§ birligiyle daha esnek- gevik bir isletme yapisina sahip olun
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Khanna, “UR cobot’larinin esnekligi
sayesinde UMA Akilli istasyon, genis
bir 3D tarayici ve 2D kamera {iriin
gamini destekler. Son olarak UMA
Akilli Hiicre, robotik kontrol gorevleri
icin bir dizi genis dlgekli, robot
destekli konfiglirasyon sunar.

UR cobot'larin endiistriyel ortamlarda
uzun siireli kullanima dayanikli
olmasi, hem dreticiler hem de orijinal
ekipman Ureticileri igin dnemli

bir avantajdir. Metroloji tiretim
ortaminda uygulanir, bu yiizden toz
ve cevresel faktorlere dayanikli bir
ekipmana ihtiyaciniz vardir. UR bu
ekipmani Uretti ve robotlari belirli
bir siiredir hizmet verdiginden, zorlu
endustriyel ortamlara dayanikh

olacaklarina gliven duyuluyor.” diyor.

Kalite Kontrol E-Kitabi 9

Doner tabla
kapasitesi

<(0,25°

Tekrarlanabilirlik ve
hassasiyet seviyeleri

UMA Smart Station
Secenekler

SpecA
—61x122cm
—URGe-destekli

SpecB
—91x183cm
—URI10e-destekli

oo

D

i§ birligiyle daha esnek- gevik bir isletme yapisina sahip olun
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Her tur gorev icin.
Uyumlu ve uyarlanabilir.

Universal Robots'un tiim cobot
iiriin yelpazesiyle uyumlu,
kullanimi kolay, 3D anlik goriintii
sensorii olan Gocator'i iireten LMI
Technologies Bolge Miidiirii Chris
McMonigle, UR cobot'larinin

ayni zamanda diger sirketlerin
¢6ziim gelistirmeleri igin kullanici
dostu bir platform da sundugunu
soyliiyor.

Gocator anlik goriintii sensorleri,
tireticilere UR cobot'larina
kolayca akilli stereo 3D gorlisii
eklemelerine olanak saglayarak
robot goriis yonlendirme, kalite
kontrol denetimi ve otomatik
montajda yliksek performansli
sonugclar saglar. Saglam,
endistriyel sensorler, tek bir
tarama tetikleyicisiyle yliksek

yogunluklu 3D veriler tireten
stereo isik tarayicilari kullanir.
Akilli 6zellikler arasinda yerlesik
veri isleme, yerlesik temassiz 3D
Olgiim araclari ve 6 kHz hizlara
kadar dur/devam et hareketiyle
her tiir parca 6zelligini tarayabilen
ve inceleyebilen karar verme
mantigi da bulunur.

McMonigle, Universal Robots
kolaboratif robotlarinin sirketlere
kalite uygulamalari igin insan ve
makinenin en iyi 6zelliklerini bir
araya getirme imkani sundugunu
belirtiyor.

D2 + Q8

43 xdBET

Kalite Kontrol E-Kitabi 10

Gocator UR+ sertifikall
olup, UR3 de dahil olmak
Uzere tim UR cobot’lariyla
uyumludur.

Gocator’un yerlesik
kalibrasyonrutinleri, hizli ve
kolay sistem kurulumlarini
destekler.

is birligiyle daha esnek- cevik bir isletme yapisina sahip olun
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l l Universal Robots harika
bir ortak oldu. Entegrasyon ve
kullanim kolayligi UR isbirlikgi
robotlariicin cok onemli
faktorler. Universal Robots ile
birlikte blyuk bir pazarimiz
oldugunu disliniyoruz,

cunku teknolojilerimiz

benzer sekilde calisiyor.”

Chris McMonigle

is birligiyle daha esnek- cevik bir isletme yapisina sahip olun

Kalite Kontrol E-Kitabi n

“Tiim gilin boyunca makinelere
yiikleme ve bosaltma yapmak veya
uygun olup olmadiklarini belirlemek
igin tim gilin pargalara bakmak sikici
gorevler olabilmektedir. Bir kisiye
monoton ve sikici gorevlerin yerine
analitik ve karmasik problem ¢6zme
becerileri igeren bir insan olarak iyi
oldugu igleri yapma imkani sunmak,
son derece onemlidir. Gocator bu
gorevleri operatore gerek kalmadan
gergeklestiriyor.”
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Surekli calismak icin tasarlandi.

Hexagon AB TEMPO, otomatik parga yiikleme,
siraya alma ve bosaltma igin giiglii, kullanima
hazir bir ¢oziimdiir. 100 kg'a kadar parga
kapasitesine sahiptir.

Koordinat 6lgiim makinelerinin (CMM'’ler) verimini
artirmak igin tasarlanan TEMPO, tek seferde
saatler ve giinler boyunca kesintisiz otomatik
Ol¢lim yaparak insanlarin daha verimli isler igin
calismasina olanak saglar.

Sistem 3-6 yiikleme gekmecesiyle yapilandirlabilir
ve 100 kg'a (220,46 Ibs) kadar parga kapasitesine
sahiptir. Hizlica kurulabilen ve minimum egitimle
kolayca yeniden yapilandirilabilen TEMPO, tolerans
disi pargalari otomatik olarak tanimlar.

TEMPO performans
Koordinat 6lgiim makinelerinin
(CMM'ler) verimi artar.

TEMPO sistemini
kullanarak zorlu

CMMis akiglarina
ayak uydurun.

is birligiyle daha esnek- cevik bir isletme yapisina sahip olun
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Basarili ornek uygulama:
Comprehensive Logistics

Kamerayla donatilmig UR10 cobot'la
%100 kalite sagladi

Comprehensive Logistics, arag
motorlarinin alt grubundaki kalite
kontrol uygulamasinda kamerayla
donatiimis Universal Robot UR10
kolaboratif robotu kullanarak
%100 kaliteye ulagmayi basardi.
Comprehensive Logistics, ISO ve
IATF sertifikali ve katma degeri
yiiksek alt montaj islemlerini
siirdiiren ve ayni zamanda
yiksek hacimli, hizli depolama
operasyonlarinin 6nde gelen liglincii
taraf lojistik saglayicisi.

U tipi montaj hattindaki motor
parcgalari, her istasyonda 60 saniyelik
takt siiresi olan bir konveyor
lizerinde saat mekanizmasi gibi
hareket eder ve bu siiregte herhangi
bir hata meydana gelmez. Motor

besigi alt grubu montaj hattinin sonuna
ulastiginda, dnemli bir direksiyon
dislisinin kablo tesisat konektoriini
iceren alt grubun tam olarak oturup

kilitlendigi kontrol edilmelidir. URIO cobot, kritik kalite
kontroluygulamasiniyerine

Comprehensive Logistics Kidemli B

Montaj Sefi Mike O’Keefe, “Gevsek Tavanamonte URTO

baglanti olmasi ya da bu baglantinin kolaboratif robotu, bir

z : kamerayla donatildi.
bagh olmasi fakat tam olarak yerine ’

oturmamis olmasi, siddet dlgegi

seviyesi 8 olan hidrolik direksiyonun
kesintili galismasina ya da tamamen
bozulmasina neden olabilir. Bu da

hayati tehlike olusturan bir durum, bu
yiizden klipslerin yiizde 100 glivenli

bir sekilde yerine oturmus oldugundan
emin olmaliyiz.” diyor. O'Keefe zorluklari
da soyle agikhyor: “Enddistri capinda,
manuel kontrol ancak yiizde 80 civarinda
etkili oldu, bu ylizden biz de otomatik
sistemler araciligiyla tekrarlanabilir kalite
kontrol arayisina girdik.

is birligiyle daha esnek- cevik bir isletme yapisina sahip olun



R
UNIVERSAL ROBOTS

Kalite Kontrol E-Kitabi

l‘ Universal Robots bize pazarda kendimizi
guclu bir sekilde konumlandirma ve yuzde
100 kalite sunma firsati verdi.”

MIKE O'KEEFE

Universal Robots'a baktik ve kamera
sistemini glivenli bir sekilde ve

tekrar tekrar dogru konumlara
tasiyabilecek, diisiik maliyetli ve hafif
isler igin uygun bir robot oldugunu
gorlip isimize yarayabilecegini
duistindiik. Ustiin becerisi sayesinde
Universal Robots kolaboratif robotu,
kritik gorevleri yerine getirip ylizde
100 tekrarlanabilirlik sagladi.”

Universal Robots'un tavana

monte UR10 kolaboratif robotu,

bir kamerayla donatildi. Kontrol
noktalari arasinda hizli hizli hareket
edebilmektedir, ayrica ‘home’
konumuna getirilmeden 6nce her bir
baglantinin resmini gekip bir sonraki
montajin kontrol edilmesini bekliyor.

O’Keefe, Universal Robots UR10
cobot'un motor besigi kontroliini
Uistlendiginden sonraki ¢alisma

siiresine de vurgu yaparak “UR10 iki
yildir gece glindiiz iki ya da Ui¢ shift
halinde calisiyor. Ayrica uygulama,
yeni motor olugumlari igin gelecek
kullanima uygun olarak tasarlandi.
Miisterinin yeni gereksinimleri ortaya
cikarsa veya farkl kontrol kriterlerine
ihtiyaci olursa siirece kalite kontrol
noktalari eklemek de oldukga

kolay. Uzaktan ihtiyag duyulan
glincellemeleri de yapabiliyoruz.”
seklinde siireci 6zetliyor.

Daha fazla bilgiigin

14

universal-robots.com/tr/
case-stories/
comprehensive-logistics

is birligiyle daha esnek- cevik bir isletme yapisina sahip olun
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Tesisinizde demo uygulamasiicin rezervasyon
yaptirabilirsiniz
universal-robots.com/tr/demo

Daha fazla 6rnek uygulama inceleyin.
universal-robots.com/tr/case-stories

Kalite kontrol otomasyonuna 6zel hazirlanmis
web sayfamizi inceleyin:
universal-robots.com/tr/
kolaboratif-robotla-kalite-kontrol

Kalite kontrol web seminerine kaydolun:
events.universal-robots.com/semea/tr/cevrimici-
etkinlikler/kalite-kontrol-sureclerinde-neden-cobot-
kullanmali

Universal Robots Hakkinda

Universal Robots, kolaboratif robot
pazar lideridir.

aksesuarlariyla birlikte desteklenir
ve bir robotun farkl uygulamalarda
esnek bir sekilde yeniden

UR, 2008'de diinyanin ilk ticari konumlandiriimasina olanak tanir.

cobot'unu piyasaya siirdiigiinden
bu yana farkli erisim ve yiik kaldirma
kapasitelerine sahip UR3e, UR5e,
UR10e ve UR16e cobot'larindan
olusan uriin yelpazesi gelistirdi.

Universal Robots'un diinya ¢apinda
her tiirlti endistri igin otomasyon
saglayan 50.000'den fazla kurulu
cobot'u bulunuyor.

Her model, ‘Cobot ile Tak-Calistir ve Merkezi Odense, Danimarka'da
Uretime Basla!" konseptine sahip
325'in lizerinde UR+ sertifikali

ug ekipmanlari, yazilimi ve

Pasifik'teki 21 bolge ofisi ile faaliyet
gostermektedir.

Fotograflar: © Universal Robots, © Maximusl117 (Kapak), © NSR (Sayfa 4 ve 6),
© Sorapol Ujjin (Sayfa 6), © 3D Infotech (Sayfa 7), © LMI Technologies (Sayfa 10) ve © Hexagon AB (Sayfa12)

bulunan UR; Amerika, Avrupa ve Asya-
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Kalite kontrolu
otomatiklestirerek
saglayacaginiz
avantajlari 6grenmek
ister misiniz?

Cobot ile kalite kontrol uygulamalarinizi
otomatiklestirin

Ayrica, Universal Robots nasil kiigiik sirketlerin
otomasyonun avantajlarindan faydalanmasini
sagliyorsa, orijinal ekipman ureticileri igin de
teknoloji gelisimi ve UR+ ekosistemi sayesinde
daha genis bir kitleye ulagma konusunda ilham
kaynagi oluyor.

3D Infotech’ten Khanna: “UR kiigiik dlgekli
sirketimin biiyiik diigslinmesini ve ¢ekirdek
becerilerimizi yazilim gelisimi, hareket kontrolii
ve bilgisayar goériiglinde kullanarak birgok
sektordeki kiiresel hedef kitlemizi gelistirmede
kullanmamizi sagladi.”

Universal Robots
Corner Plus

FSM Bulvari Fethiye Mah.
Sanayi Cad. No:263 Kat:3
NilGfer / Bursa

Turkey

+902249996252

sales.tr@universal-robots.com

universal-robots.com/tr
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