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Introduccion al congreso y breve repaso sobre las soluciones aportadas por Universal
Robots durante los ultimos 15 afios, asi como las tendencias y evoluciones que vemos
en este mercado ya en fase de consolidacion de la nueva robdtica colaborativa.

Se plantean los beneficios de emplear un gemelo digital en el desarrollo de un proyecto
de robdtica colaborativa. La limitacion de acceso a las instalaciones, que es
fundamental para el disefio, desarrollo e implantacion de un proyecto de robdtica
colaborativa, es habitual en este tipo de proyectos y se ha visto acentuada en los
Ultimos tiempos como consecuencia del COVID-19.

El objetivo de esta conferencia es presentar 3 de soluciones: solucién we.screw de ator-
nillado, we.machine tending (carga y descarga de maquina) y nuestra solucién modular
we.eol de finales de linea.

Encajado automatico de producto alimentario mediante la utilizacion de un robot colabo-
rativo. El producto llega en una cadencia de menos de 2 segundos y la solucion permite
la utilizacion de un robot URT0 en modo colaborativo. El sistema esta preparado para
poder encajar multiformatos sin realizar intercambio de utillajes.

Nuevas metodologias de automatizacion asistidas mediante robots colaborativos para
procesos de inspeccién dimensional en laboratorio e inline.

} ¢ Te has perdido una sesion en directo?
iNo te preocupes! Todavia puedes ver las presentaciones bajo demanda.

KEY TAKE-AWAYS

1. Presentacion del congreso
2. Ventajas de la robética colaborativa
3. Evolucion y ecosistema Universal Robots

Facilita la participacion del cliente para mejorar la solucion
Minimiza imprevistos durante pruebas y puesta en marcha
Reduce y acota el tiempo de parada de produccion

Reduce riesgos de dafios materiales a equipos y personas
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Reduce costes y duracion del proyecto

1. Obtén una vision de las posibilidades que presenta la robdtica
colaborativa, mediante soluciones reales

1. Integracion de un robot colaborativo en un sistema con tiempo de
ciclo reducido

Pinzas multifuncion sin cambio de utillaje

Facilidad de programacién y adaptacion del robot a nuevos
productos y formatos

1. Lanueva posicion del metrélogo en la industria 4.0, conceptos de
aplicaciones automatizadas de metrologia, optimizacion de tiempos
y recursos
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Con frecuencia se discute acerca de cémo conseguir aplicaciones seguras con robots
colaborativos. En esta conferencia ampliaremos el foco para ver también las ventajas
que este tipo de robdtica aporta en la prevencion de riesgos laborales y en la mejora
de la salud de los trabajadores en empresas de cualquier tamafo.

La manipulacion movil colaborativa es ya una realidad al alcance de todas las empre-
sas gue compiten en el marco de la Industria 4.0. Robotnik, como referente en Europa
de robdtica y manipulacion movil, presentara sus soluciones industriales basadas en

brazos UR.

Soluciones que van a facilitar: la extension del alcance del cobot UR, su accesibilidad
desde un dispositivo remoto y la reubicacién del cobot UR en la linea de produccion
segun la necesidad.

Repaso de los procesos y aplicaciones mds habituales en el uso de la robdtica
colaborativa dentro del sector alimentario.

Introduccion sobre el proceso de certificacion de un robot colaborativo, trabajando
individualmente o conjuntamente con otras maquinas. Durante la presentacion se
explicara la evaluacion de riesgos, especificacion funcional, calculo del Performance
Level y validacion utilizando Raswin, lo cual permite obtener una aplicacion segura y
fiable de esta tecnologia.

} ¢ Te has perdido una sesion en directo?
iNo te preocupes! Todavia puedes ver las presentaciones bajo demanda.

KEY TAKE-AWAYS
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Conoce los beneficios de la robdtica colaborativa en la prevencion de
riesgos laborales

Conoce el proceso para el marcado CE de aplicaciones colaborativas

Ventajas de la manipulacién movil colaborativa
Aplicaciones de la misma
Casos practicos

URCAP NUTAI-FESTO para el montaje de un cobot UR sobre el track
lineal de Festo

URCAP CobotVNC NUTAI, software de acceso remoto al cobot UR

URCAP Pedestal NUTAI para el montaje y desmontaje rapido de un
cobot y su agil reubicacion, para atender a las necesidades
cambiantes de la produccién

Robots UR para la industria alimentaria: funciones y especificacion
Aplicaciones y casos de éxito

Evaluacion de riesgos en aplicaciones colaborativas

Proceso de validacion

Expediente técnico

Conceptos de seguridad funcional en aplicaciones colaborativas
Introduccion a Raswin
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Repaso de los procesos y aplicaciones mds habituales en el uso de la robdtica
colaborativa dentro del sector farmacéutico.

En esta ponencia profundizaremos en la necesidad industrial del Random BinPicking y
explicaremos la solucion industrial InPicker como interface software para la solucion de
aplicaciones. Veremos ejemplos y casos de uso de la solucion.

La robdtica colaborativa nos ofrece muchas ventajas, tanto desde el punto de vista
técnico y productivo como en cuanto a personas y profesionales. Consigue liberar al
operario de trabajos poco ergondmicos, dandoles la oportunidad de crecer desde el
punto de vista tecnologico, revalorizando su nivel de conocimientos, a través de un
facilitador fundamental en la industria 4.0.

Os presentamos la herramienta que Universal Robots y sus partners ponen a
disposicion de los centros educativos para promover la formacion en una de las
tecnologias mas innovadoras: la robdtica colaborativa. Descubre |a tecnologia que
hemos incorporado a nuestro kit de educacion e inicia tu proyecto de aprendizaje con el
robot colaborativo mas presente en la industria.

} ¢ Te has perdido una sesion en directo?
iNo te preocupes! Todavia puedes ver las presentaciones bajo demanda.

KEY TAKE-AWAYS

1. Robots UR para la industria farmacéutica: funciones y especificacion
2. Aplicaciones y casos de éxito

1. Conoce el concepto BinPicking de forma global y los aspectos
gue considerar para desarrollar aplicaciones de forma efectiva.

1. Adquiere una mayor perspectiva sobre las ventajas que
nos brinda la robdtica colaborativa, como es aumentar el nivel de
competencia de nuestros empleados

2. Conoce aspectos fundamentales como la seguridad y la oportunidad
que supone en la industria 4.0

3. Casos practicos de un grupo de automatizacion que cuenta ya con
mas de 25 soluciones instaladas en Espafia y Sudamérica

1. Conoceras las herramientas que ponemos a disposicion de los
centros de educacion para adaptarse a los retos actuales de la
formacion

2. Teinformaremos sobre qué soluciones os aportamos para incluir
tecnologias de la Industria 4.0 en vuestras aulas

3. Descubre qué tecnologia hemos incorporado a nuestro kit de
educacion y sorpréndete
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